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A DigiTerra Map v3 szoftver

ÅAlacsony hardver ig®ny
ÅK®nyelmes vektorszerkeszt®si tulajdons§gok (val·s idejŤ topol·gia)

ÅKºnnyen defini§lhat· adatt§bla strukt¼ra, adatt§bl§k kºzti rel§ci·k 

kialak²t§sa 

ÅTopol·giai funkci·k futtat§sa nagym®retŤ §llom§nyokon

ÅHat®kony vektoros (TIN) ®s raszteres fel¿letmodellez®s

ÅOrtofot· elŖ§ll²t§s tºmbkiegyenl²t®ssel (ak§r tºbb sz§z k®p)

ÅFel¿letmodell gener§l§s l®gifot·kb·l sztereoszk·pikus ¼ton 

ÅVal·s idejŤ k®pfeldolgoz§s, raszteres algebra, k¿lºnbºzŖ form§tum¼, 

cellat²pus¼ k®pek egy¿ttes kezel®se

ÅErd®szet, kºrnyezetv®delem, F¥MI, oktat§si int®zm®nyek

ÅMap 3 szoftver tov§bbfejleszt®se

ÅSaj§t Geo adatb§zis 

ÅKapcsolat adatb§zisokhoz (MSSQL, ORA)

ÅTerepi alrendszer, PDA-s futtat·kºrnyezet 

ÅText¼ra alap¼ raszter oszt§lyoz§s

A DigiTerra Map v3 szoftver

A DigiTerra Map v5 szoftver



Raszter t§j®koz§s
ÅPolinomi§lis transzform§ci·

ÅH§romszºg param®ter 

m§trix

ÅKvadratikus ~

ÅGumilepedŖ m·dszer

ÅParam®terf§jlok betºlt®se

ÅKºzvetlen GCP §llom§ny betºlt®s



Tºmbkiegyenl²t®s
(fel¿letmodell, ortofot·, t®rbeli m®r®s)

ÅReferencia t®rk®p, terepen bem®rt (GPS) illesztŖpontok

ÅDomborzatmodell (magass§gi koordin§ta sz§m²t§sa)

ÅKamera kalibr§ci·s jegyzŖkºnyv

ÅBelsŖ t§j®koz§s

ÅKºtŖpontok (centrumkoordin§ta betºlt®s seg²ts®g®vel)

ÅIllesztŖpontok 


